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Zatozenia projektu:

Celem projektu jest zaprojektowanie systemu transportowo-inspekcyjnego do zastosowania w nowoczesnych
systemach wytwarzania. Zastosowanie drondw pozwala na szybszg komunikacje (drogg na ktérej jest mniej
przeszkdd oraz taka ktdra nie jest przeznaczona do komunikacji dla ludzi), a takze dojscie do mato dostepnych
miejsc.

Dron jest orientowany w przestrzeni przez kody QR ktére znajdujg sie na $cianach, maszynach oraz dalmierz
laserowy w celu okreslenia doktadnej odlegtosci. Komputer centralny nadzoruje ruchem drona i przetwarza
informacje otrzymane od niego, oraz zarzadza jego dziataniami, synchronizuje prace kilku dronéw, zeby unikngc
kolizji. Dron jest wyposazony w kamere oraz czujniki (np. temperatury, stezenia gazu), ktérych odczyty
wysytane sg do komputera centralnego. Kazdy pracownik ma aplikacje za pomoca ktérej moze zaméwic drona i
komunikowac sie z innymi pracownikami (np. przesytanie przedmiotéw miedzy roznymi stanowiskami).
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